SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.02.01.01 Wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych

1. WSTEP
1.1.  PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania wykopow w ramach przebudowy i
rozbudowy obiektu mostowego o jednolitym numerze inwentarzowym JNI 01028673 w miejscowosci
Konarzyce w ciagu drogi powiatowej nr 1948B wraz z przebudowa i rozbudowa drogi powiatowej nr 1948B w
km 1+570,78-3+689,13 — droga ta stanowi dojazdy do obiektu mostowego o jednolitym numerze
inwentarzowym JNI 01028673 w miejscowosci Konarzyce.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji okreslaja wymagania dla wymienionych ponizej robdt ziemnych:
a) wykopow w gruncie I-1V Kat. z przeznaczeniem do wbhudowania w nasyp,

b) wykopow w gruncie I-IV kat. na odktad,

€) wykonanie wykopow fundamentowych ze ztozeniem urobku obok wykopu ,

d) wykonanie robot ziemnych poprzecznych na przerzut z wbudowaniem w nasyp,

e) wykonanie wykopow pod fawe oporowa umocnienia stozkow.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1.  Wykop — budowla ziemna wykonana w obrebie pasa drogowego w postaci odpowiednio
uksztaltowanej przestrzeni powstaltej w wyniku usunigcia z niej gruntu.

1.4.2. Glebokosé¢ wykopu — roznica rzgdnej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub
wykopu.

1.4.3.  Odktad — migejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypdéw oraz innych prac zwigzanych z
trasa drogowa.

1.4.4. PodloZe nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcja nawierzchni
do glebokosci przemarzania, nie mniej jednak niz do glebokosci 1 m od zaprojektowanej powierzchni
rob6t ziemnych.

1.45. Podloze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu budowli, w
ktdrej wlasciwosci gruntu maja wptyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacj¢ budowli.

1.4.6. Skarpa — zewngtrzna umocniona boczna powierzchnia wykopu o ksztatcie i nachyleniu dostosowanym
do wlasciwos$ci gruntu i lokalnych uwarunkowan.

14.7. Wskazinik zageszczenia gruntu — wielkos$¢ charakteryzujaca stan zaggszezenia gruntu, okreslona wg

WzOru:
Is = pd/ pds.

w ktorym:
pd - gestosé objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu (Mg/m®),
pds. - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, okreslona
w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 (Mg/m?).

1.4.8. Wskazinik rézinoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$é gruntéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:
U =d60/d10
w ktorym:
d60 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm),
d10 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

1.4.9. Wskazinik odksztalcenia gruntu — wielkos$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okre§lona wg
WzOoru:
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gdzie:

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205,

E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdérnym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-
S-02205.

1.4.10. Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i definicjami podanymi w
D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 2.

2.2.  OGOLNE ZASADY WYKORZYSTANIA GRUNTOW

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypow lub zasypek wykopow. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢
wywiezione poza plac budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objgtosci robot ziemnych albo na
polecenie lub za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne uzyskane przy wykonywaniu wykopow nie bedace nadmiarem objgtosci rob6ét ziemnych
zostaty za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawceg poza plac budowy z przeznaczeniem innym niz
budowa nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia
rownowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze Zrodet whasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypdéw powinny by¢ wywiezione przez Wykonawcg na odktad.
Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na placu budowy gruntéw, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika
jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci. Zapewnienie terenow na odktad nalezy do
obowiazkow Wykonawcy, o ile nie okre§lono tego inaczej w Kontrakcie.

2.3. Wykonawca ma obowiazek biezacej Kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakcie wykonywania
wykopow, celem potwierdzenia ich przydatnosci do budowy nasypow, zgodnie z PN-S-02205, badz tez
usuni¢cia z podtoza i przewiezienia na odktad.

3. SPRZET
31.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 3.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania tylko takiego sprzgtu, ktory nie wplynie niekorzystnie na
wlasciwos$ci gruntu w miejscu jego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i
zaggszczania.

3.2 DO WYKONANIA WYKOPOW I PRZEMIESZCZENIA GRUNTU MOZE BYC
STOSOWANY SPRZET:

- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe,
- koparko — spycharki,

- koparko — tadowarki,

- spycharki gasienicowe,

- fadowarki,

- réwniarki samojezdne
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- urzadzenia do ewentualnego pompowania wody
Sprzet stosowany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i uzyskac akceptacjg
Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. TRANSPORT GRUNTU

Wybdr srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu),
jego objgtoscei, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtos$ci transportu.

Wykonawca ma obowiazek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogoéw bezpieczenstwa zarowno w
obrgbie pasa drogowego, jak i poza nim. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportu powinny
spelnia¢ wymagania podane w D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaly wezesniej zaakceptowane
na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia robot, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych
odstgpstw od Dokumentacji Projektowej obciaza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywac¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o roznym stopniu przydatnosci do
budowy nasypéw byty odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
InZyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntdéw, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. WYKONANIE WYKOPOW
5.2.1. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze — odtworzenie osi trasy i punktow wysoko$ciowych, usunigcie drzew i krzewow,
zdjecie warstwy humusu, oraz rozbidrki elementow drog i ulic nalezy wykonac

zgodnie z Dokumentacja Projektowa, D-01.01.01., 01.02.01., 01.02.02, 01.02.04. oraz z poleceniami Inzyniera.
Przed rozpoczeciem robot, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysoko$ciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inzyniera, Przed rozpoczgciem robot Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjeciu
warstwy humusu.

5.2.2.  Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania
robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie
robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w
przypadku gruntéw spoistych i 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw
kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz termindéw wykonywania innych robot na spetnienie wymagan
dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu robot ziemnych.

Niezaleznie od budowy urzadzen stanowiacych elementy systemow odwadniajacych ujetych w Dokumentacji
Projektowej, Wykonawca powinien, wykona¢ urzadzenia, ktore umozliwiaja odprowadzenie wod gruntowych

i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

5.2.3.  Wymagania dotyczgce zageszczenia i no§nosci gruntu
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Zaggeszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych powinno spetniaé wymagania dotyczace
minimalnej warto$ci i wskaznika zageszczenia (I), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosSci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych roboét
ziemnych
kategoria ruchu kategoria ruchu
Strefa korpusu
P KR3-KR6 KR1-KR2
Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni robot ziemnych 1,00 0,97

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$no$¢ warstwy gruntu na powierzchni robo6t ziemnych na podstawie pomiaru
wtoérnego modutu odksztatcenia E, zgodnie z PN-02205:1998.

Przyjmuje si¢ warto$¢ wskaznika odksztatcenia Iy, okreslonego wg PN-S-02205 (zatacznik B), rownego
stosunkowi modulow zageszczenia wtornego E, do pierwotnego E; o wartosci tego stosunku < 2,2. Modut
odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obciazenia od 0,05 MPa do 0,15 MPa przy zastosowaniu ptyty
VSS o $rednicy 300 mm. Koncowe obciazenie powinno wynosi¢ 0,25 MPa.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to
przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do warto$ci Is podanych w tablicy 1.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okre§lone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zageszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podjac $rodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego
uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia.

5.2.4. Rowy

Rowy boczne (drogowe) powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Szerokos¢ dna
i gleboko$¢ rowu nie moga roznié si¢ od wymiaréw projektowanych o wigcej niz £5 cm.

5.2.5. Wykonywanie wykopow fundamentowych

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od wielko$ci robot,
glebokosci wykopu, uksztattowania  terenu, rodzaju gruntu oraz posiadanego sprzgtu mechanicznego.
Wykopy powinny byé wykonywane w takim okresie ,zeby po ich zakonczeniu mozna byto
natychmiast przystapi¢ do wykonywania przewidzianych w nich robot i szybko zlikwidowa¢ wykopy
przez ich zasypanie.

Zaleca si¢ wykonywanie wykopow szerokoprzestrzennych  recznie do glebokosci nie wigkszej niz
2,0 m , a koparka do 4,0 m.

Przy glebokosci wykopoéw powyzej 4,0 m nalezy wykonywa¢  stopniami (pigtrami) z tym, ze dla
kazdego stopnia  powinnien by¢ urzadzony wyjazd dla srodkéw transportowych — oraz przewidziane
odprowadzenie wody uniemozliwiajace  sptywanie jej na stopnie polozone nizej.

Wykonywanie wykopow ponizej poziomu wod gruntowych bez  odwodnienia wgtebnego jest
dopuszczalne tylko do glebokosci 1,0 m ponizej poziomu piezometrycznego wod gruntowych.

Sciany wykopoéw winny byé zabezpieczone na czas robot. W szczegolnosci zabezpieczenie moze polegaé
na:

- stosowaniu bezpiecznego pochylenia skarp;

- podparciu lub rozparciu §cian wykopow;

- stosowaniu $cianek szczelnych.

5.2.6. Bezpieczne nachylenie §cian wykopow

Dopuszcza si¢ stosowanie nastepujacych bezpiecznych  nachylen skarp:

-w  gruntach spoistych w stanie zwartym i  polzwartym (gliny, ily) - nachylenie 2 : 1

-w gruntach matospoistych i stabych gruntach spoistych w  stanie zwartym 1 pélzwartym oraz w
rumoszach wietrzelinowych gliniastych - nachylenie 1 : 1,25
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-w gruntach sypkich - nachylenie 1: 1,5

W wykopach ze skarpami o nachyleniu bezpiecznym powinny by¢ stosowane nastgpujace zabezpieczenia:

- w pasie terenu przylegajacym do gornej krawedzi skarpy na szerokos$ci rownej 3-krotnej glebokosci wykopu,
powierzchnia powinna mie¢ odpowiednie spadki umozliwiajajace tatwy odplyw wod opadowych od krawedzi
wykopu;

- naruszenie stanu naturalnego gruntu dna wykopu oraz skarp wykopu np. przez rozmycie przez
wody opadowe, powinno by¢ usuwane z zachowaniem bezpiecznych nachylen w przypadku
skarp.

Stan skarp wykopow nalezy sprawdzaé okresowo w zaleznosci od wystgpowania niekorzystnych zmiennych
czynnikow (opady atmosferyczne, mréz itp.).

Dopuszcza sig¢ wykopy o $cianach pionowych bez podparcia lub rozparcia w przypadkach , gdy nie wystepuja
wody gruntowe i teren przy krawedziach wykopu nie jest obciazony w pasie o szeroko$ci rownej co
najmniej glebokosci wykopu oraz w gruntach:

- spoistych (gliny, ity) do glebokosci 1,5 m;

- malospoistych ( piaski gliniaste, pyly, lessy) - do glgbokosci 1,25 m.

5.2.7.  Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (naktadu) powyzej
rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch pojazdow,
ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obciaza Wykonawce robot ziemnych.

5.3. ODKLAD

Grunty z wykopow, nie nadajace si¢ do wbudowania w nasyp nalezy, staraniem Wykonawcy, odwiez¢ na
odktad. Lokalizacj¢ odktadu nalezy uzgodni¢ z Inzynierem i wlascicielem terenu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. BADANIA I POMIARY W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT ZIEMNYCH
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z Dokumentacja Projektowa.

Szczegdlng uwagg nalezy zwroci¢ na:

—  wladciwe ujgcie i odprowadzenie wod opadowych,

—  wlasciwe ujecie i odprowadzenie ewentualnych wysigkow wodnych.

6.2.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji pkt 5.2 oraz w Dokumentacji Projektowe;j.

W czasie kontroli szczeg6lna uwage nalezy zwrécié na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie stateczno$ci skarp,

€) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,

d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkt 5.2.3.

6.3. BADANIA DO ODBIORU KORPUSU ZIEMNEGO
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2 Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych robét ziemnych
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Lp. | Badana cecha Minimalna czestotliwo$é badan i pomiarow

Pomiar szerokos$ci korpusu Pomiar tasma, szablonem, tata o dlugosci 3 m i poziomnica lub

Pomiar szeroko$ci dna rowow niwelatorem, w odstgpach co 200 m na prostych, w punktach

Pomiar pochylenia skarp gtownych tuku, co 100 m na tukach o R>100m co 50 m na

Pomiar réwnosci skarp

1
2
3
4 Pomiar rownosci powierzchni korpusu | lukach o R < 100 m oraz W miejscach, ktore budza watpliwosci
5
6

Pomiar rz¢dnych powierzchni korpusu| Pomiar niwelatorem co 20 m na prostych i co 10 m na tukach.

ziemnego

7 Pomiar spadku podhuznego| Pomiar niwelatorem rzgednych w odstgpach co 200 m oraz
powierzchni korpusu lub dna rowu W punktach watpliwych

8 Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zaggszczenia okre$la¢ nie rzadziej niz w trzech

punktach na 1000 m® warstwy

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +£10 cm.

6.3.3. Szeroko$¢ dna rowow

Szerokos$¢ dna rowow nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £5 cm.

6.3.4. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% warto$ci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.5. Rownos¢ korony korpusu

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fata 3-metrowa, nie moga przekraczac 3 cm.

6.3.6. Rownos¢ skarp

Nieréwnos¢ skarp, mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekraczaé¢ +10 cm.

6.3.7. Rzedne powierzchni korpusu ziemnego

Rzgdne powierzchni korpusu ziemnego nie moga rézni¢ si¢ od rzgdnych projektowanych o wigcej niz +1 cmii -
3cm.

6.3.8. Spadek podluzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzgdnych wysokosciowych, nie moze dawaé rdznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3
cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zatozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntow, dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika zaggszczenia
nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia I, zgodnie z normg PN-S-02205:1998.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostke obmiarows jest:
a) 1 m® (metr szeScienny) wykonania robot w wykopach, z przewiezieniem na nasyp lub odktad,
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania, z zachowanymi tolerancjami wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PEATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 m® wykonania robét ziemnych wg pkt 7.2.a obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, w tym obmiar terenu po zdjgciu warstwy humusu,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek oraz ewentualne rozplatnowanie urobku na
odkladzie,

- odwodnienie wykopu ha czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu i skarp,

- zageszcezenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w ST,

- wykonanie, a nastepne rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacjg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. NORMY

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej.

. PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czgs¢ 8. Ocena zawartosci drobnych
czastek. Badanie wskaznika piaskowego. Zatacznik A.

A wDN

5. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciazenie ptyta.

6. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow drogowych
i lotniskowych.

7. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

8. BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Obliczanie wspdtczynnika filtracji gruntow sypkich na
podstawie uziarnienia i porowatosci.

9.PN-EN 10248-2 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych - Tolerancje ksztaltow i
wymiarow.

10. PE-EN 12063 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych — Scianki szczelne.

10.2. INNE DOKUMENTY

11. Normy i materiaty wyszczegdlnione w PN-S-02205.
12. Katalog Typowych Nawierzchni Drogowych
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